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* Qbjetivo

 Descricdo do segmento

 Setores atendidos

 Arquiteturas de automacéao

» Tecnologias utilizadas

» Servicos realizados

» Exemplos de telas de supervisao

» Exemplos de telas de programacao
» Contatos BASE Automacéo
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O bj et|Ivo AUTOMAGCAO

Demonstrativo de cases de sucesso em industrias no setor de fabricagao de
bebidas atendido pela equipe da Base Automacdo, com servigos
diversificados, tais como desenvolvimento de projetos de automacao,
migracfes de arquiteturas, manutengdes/implementacbes em sistemas
existentes, integracéo entre sistemas, manutencao e implementacao de
redes industriais, fornecimento de materiais como hardwares e softwares,
entre outros.
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Industria de Bebidas

* A industria de bebidas € o segmento responsavel pela producao de
bebidas para 0 consumo, sendo essas alcodlicas e nao alcodlicas,
garantindo e atendendo todas as normas sanitarias em seu processo de
fabricacao, envase e distribuicao.

- Em todos os ramos a automacao se faz presente fortemente, garantindo
grande controle de qualidade, controle da producao e rastreabilidade total
do produto
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Setores Atendidos AUTOMAGAC
» Cozinha
* Filtragao
* Moagem
* Producao

 Estocagem
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Exemplos de Arquiteturas de BASE
Automacao AUTOMAGAOD

* A seguir serdao demostrados alguns exemplos de arquiteturas de
processos de automacado dos clientes atendidos pela equipe da Base
Automacao.
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Topologia Rede Automacao

Estacfes de supervisdo e controle Servidores de bateladas
Proficy IFIX Proficy Batch

CLPs &reas - - S Y

{
=t

Equipamentos, médulos

de entradas e saidas e
dispositivos ligados aos
CLPs via redes diversas
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Equipamentos e tecnologias BASE
utilizadas AUTOMAGAQ

A seguir serdo descritos e quantificados os equipamentos e tecnologias
que a equipe da Base Automacao prestou suporte com implementacao,
modificagao e atualizagéo.

auRocwell  D|Z SIEMENS
}‘ I\EIIII_TE%I_JI_BRI%HI General Electric A altus

ABB [E; AV=VA
NOVUS WAGD

easure, We Control, We Record

Schneider
gEIectric
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NUmero de equipamentos onde BASE
atuamos AEIERNMASAD)

Rockwell
Autfomation

CLP 6




NUumero de equipamentos onde BASE
atuamos RN ATNE

@Y) General
Electric

Supervisorio 2
Batch 1
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Tecnologias utilizadas AUTOMAGAO

Controlador Logico Programavel (CLP)
Rockwell (Allen Bradley)

« ControlLogix.

»  CompactLogix.

- SLC 500
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Tecnologias utilizadas AUTOMAGAC

Sistemas SCADA (Supervisorios)
General Electric:
« GEIFIX.

Sistemas de Batelada HMI/SCADA - iFIX
General Electric:
 GE Proficy iBatch .

Batch Execution
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Servigcos executados AUTOMAGAO

* Desenvolvimento de projetos

» Modelamento de sistema de batelada

» Criacdo e modificacOes de receitas
 ModificagGes de l6gicas em processos existentes
 ModificagOes e inclusdes no sistema de supervisao
» Configuracao de servidores de aplicacéo

» Configuracao de sistema de relatorios de producéo
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Exemplos de Aplicacoes AUTOMAGAD

Serdo apresentadas alguns exemplos de telas de supervisdao e de
programacao realizadas nas diversas plataformas suportadas pela equipe da
Base Automacao
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Exemplo de tela Sino
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Exemplo de tela Sindtica AUTOMAGAD

@ LSHo1
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Exemplo de tela Sindtica AUTOMAGAO
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Exemplo de modelamento sistema

Batch

BASE

AUTOMACAO
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Exemplo de receita Sistema Batch AUTOMACAO

Wi Proficy Balch Execution Client - [PROCEDURE AS SFC]

T EEEEEE G-

Step More |o-.nu.|ro Slate| RUMNING Procecurs iEM_P 5 .
= 1011 - )
= EN_U_ENVGRI:1 El[l
: a
—  EN_O_ENVGRI:1
EN_ENVGRI_ENVGR
= EN_U_BENDG:1 -}_TRUE
= EN_O_BENDG:1 x
EN_BENDG_BENDG: 0]
= EN_U_BEN
—!  EN_O_BEN ,i1
EN_BEN_BEN:1
EN_BEN_BEN:2 = COMPLETE
EN_BEN_BEN:3
EN BEN BEMN:4
= COMPLETE
v | [ v
£ > < >
Name Low Value High -] -
1_QUANTIDADE 0 40 20 kg
1_RECEITA_MODINHO 1 7 9 o
1_SILD_PRINCIPAL 1 4 B
1_SILO_RESERVA 1 4 6
2_QUANTIDADE 0 78 20 kg
2_RECEITA_MOIMHOD 1 8 9 -
e e, . m o : - "
LOCAL (1011 TS S 11:04:20
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Usa intemo do
framenork: de matores

Usa intema do Usa intemo da

5AIDADE COMANDO DESLIGA PARA O CAVFO

Usa intemo do

Usa intemo da

Selegfo da operaglo  framework de metores frameuori ds motores  framewark de motores Usa intemo do framewori de metores top Fereim « .
i ﬂ 5 1756-CHE(D CHB_TOH Comando dezliga wia AMarme de falha no Intertravamento framework de moteres Salda fizica parz om
-85 1756 Backplane, 1756~ automaticoimanual programa do CLP motor iberado para operar  otor m manutengée desligar motor
i (0] 176162 cPU_ Wotor.Auto histor. CLP_Des! Whtor. Falha Mator. Intertrav Motor Manut Whotor. Saida_Desl e
o 8 [2) 1756-CHBID CN 5 — — f | —— —
fl 6 1756-ChBYD CHB_POW Uso imemo do
| framework de metores Uso intemo do
81 7 175e-CrejD Che_pesT Selegdo de operagde  framework de motores |
-8 1756 Backplane, 1756~ em modo Comando desliga wia
) [0] 1756162 CPU autométicoimanual ervistria
8 [2] 1756-CHBID CN hotor.Auto hiotor. Sup_Diesl
o o
b 8 5 1756-CNBID CMB_STK —
=8 1756 Backplane, 1756
- [0] 1756162 CPU_
" | Uso intema de
ﬂ 2] L756-CHB/D CN framework de motares.
- @ 1756-CHBD CHB_UNE Tso iemo 0 fuiliar p/ falha -
-89 1756 Backplane, 1756~ framemork de motores indica que foi dado
8 [0] 1756155 CPULI Saida fisica para o comando pi ligar
ﬂ [2] 1756-CHEAD o desligar motor motor
Mator.Aux_Falha
b 8 10 1756-CNB/D CNE_PREP 6
=88 1756 Backplane, 1756
o [0] 1756162 CRU 54104 DE COMANDD LIGA PARA 0 CAPD
o [2] 1756-CHBD CN Usa intamo da
- Uso intemo do framework de matares.
i ﬂ 11 1756-CNBJD CNB_UTL framework de motores. Uso inteme do Permissde de campe Uso intemo do Uso intemo do Uso inteme do
o
3 g Selegdo de operagde  framework de motores para ligar (entrada framework de metores  framewark de meteres Us intemo do framework de motores
8 0] 1788-Lez cPUL em mado Comando liga via fisica da chawe %aida fisica para Farme de talha no framework de motores Saida fisica para
8 [2] L75e-CHBjD O automiticoimanual programa do GLP Iocal / remoto) desligar motor motor Miotor em maratengSo ligar motor
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Contatos

A0

‘. Telefones: (11) 4456-4321 / (11) 4456-1408 / (11) 97885-1596

BASE

AUTOMACAO

() WhatsApp: (11) 4456-4321/ (11) 97885-1596

E-mall: comercial@baseautomacao.com.br
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&b Site: baseautomacao.com.br

E Catalogo virtual: baseautomacao.com.br/loja

/baseautomacao
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