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Té p | COS AUTOMACAO

*  Objetivo
(O que éindustria aeroespacial

 Areas atendidas

» Arquiteturas de automacao

* Tecnologias utilizadas

« Servicos realizados

 Exemplos de telas de supervisao

 Exemplos de telas de programacao

e (Contatos Base Automacao
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O bj et|Ivo AUTOMAGCAO

Demonstrativo de cases de sucesso em industrias no setor aeroespacial
atendido pela equipe da Base Automacao, com servigos diversificados, tais
como desenvolvimento de projetos de automacao, migracoes de arquiteturas,
manutencgdes/implementacdes em sistemas existentes, integracdo entre
sistemas, manutencdo e implementacdo de redes industriais, fornecimento
de materiais como hardwares e softwares, entre outros.
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O que é a Industria Aeroespacial AUTOMAGAD

 Industria aeroespacial € a atividade industrial envolvida na pesquisa,
projeto, fabricacdo e operacao de avides, foguetes e outros veiculos de
transporte aéreo e espacial e também na manutengao dos mesmos.

© COPYRIGHT - BASE AUTOMACGCAD



BASE

Setores Atendidos AUTOMAGCAO

 Tratamento de superficies
* Analises Quimicas
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Exemplos de Arquiteturas de

Automacao

BASE

AUTOMACAO

A seguir serao demostrados alguns exemplos de arquiteturas de
processos de automacao dos clientes atendidos pela equipe da Base

Automacao.
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Exemplos de Arquiteturas de

Automacao

BASE

AUTOMACAO

A seguir serao demostrados alguns exemplos de arquiteturas de
processos de automacao dos clientes atendidos pela equipe da Base

Automacao.
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Equipamentos e tecnologias BASE
utilizadas AUTOMAGAQ

A seguir serdo descritos e quantificados os equipamentos e tecnologias
que a equipe da Base Automacao prestou suporte com implementacao,
modificagao e atualizagéo.

a, Rociawell oy lfo SIEMENS

* EIIII_TESCL_#%I%HI General Electric A altU.S

ABBE [uegp AV=VA
novyus  waeo

We Measure, We Control, We Record

Selme
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NUmero de equipamentos onde BASE
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Rockwell
Autfomation

CLP 1




NUumero de equipamentos onde BASE

AV=VA

Supervisorio 1
Supervisorio Clientes !
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Tecnologias utilizadas AUTOMAGAC

Controlador Logico Programavel (CLP)
Rockwell (Allen Bradley)
»  CompactLogix.
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Tecnologias utilizadas AUTOMAGAO

Sistemas SCADA e IHM (Supervisorios)

AVEVA
- Indusoft Web Studio 7.1 SP3 I~

& InduSoft
IHM

* Advantech ADVANTECH
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Servigcos executados AUTOMAGAO

* Desenvolvimento de projetos
 ModificagGes de l6gicas em processos existentes
 ModificagGes e inclusdes no sistema de supervisao

- Criacdo de arquitetura Web para disponibilizacdo de acesso a
dispositivos moveis

 Upgrade de hardware de controle
 Upgrade de software de superviséao
* Instalagdes e configuragdes de softwares de automacao

* Integracdo de dados através do supervisorio para SQL Access para
buffer local. Dados histdricos para geracao de relatorio de cargas
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Exemplos de aplicacoes AUTOMAGAD

Serdo apresentados alguns exemplos de telas de supervisdéo e de
programacao realizadas nas diversas plataformas suportadas pela equipe da
Base Automacao
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Exemplo de tela sindtica AUTOMACAO

a)
Automacgdo

05/07/2020
10:40:34

Anslise

. Quadro Elétrico 5 - @
Logm:‘L::goff
o B e T e e [
0 0 0: 0 0 0: 0|0 Q
0 0 0 0 0 0: 0 lo Overview
0 0 0: 0 ] 0: 0 [p
0 0 0: 0 ] 0: 000
0o | 0 :0) o | o000 Anlise
0 0 0: 0| o 0: 0)ig _
C—— |
c:'n?n cl.'nf:'l {:ﬂ?n Quadro Sinotico Cargas

(=X
(-

Gerenciamenit

B

0.0*°C

Operacao

E

min
BODM-DNG
I_l L =

/Fi%
- - - Alarmes
M Start Web Reset Cargas | Libera Acesso Ver OP’s A Lo Sll_enma ——

Gestor Data e Hora | Temperatura Sirene
I, Active Time ~ Tagname Message Group X

SAIR
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Exemplo de tela sindtica

Loginogofl
9
Aniise
| Dados da Carga
7 =
Préoximos Tanques %
g @
10
11 =)
- 12
— L
&
A\ Active Time * Tagname Message Group sﬁa
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Exemplo de tela de Receita AUTOMAGAD

‘ Receita: TESTE 02113
15:07:11

TEMPO TEMPO TEMPO TEMPO

SALELEe MINIMO ENGENHARIA ~ MINIMO PROCESSO ~ MAXIMO PROCESSO  MAXIMO ENGENHARIA
6004 - 1.00 | 1.50 | 2.00 | 2.50 Login/Logoff
6005 - 1.00 | 1.00 | 2.00 | 2.50 Q
6007 - 0.70 | 1.00 | 1.60 | 2.00 Overview
6008 - 0.70 | 1.00 | 1.60 | 2.00 ﬁ,
6009 - 0.70 | 1.00 | 1.70 | 2.00 Anélise
- 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
_— 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
_ 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
_— 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
_— 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
- | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
-1 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
BDM-DNC
Raziio da modificagao: | Incluséo do Tanque @
m Historico Receitas | |  Libera Acesso \g Salvay Ld| DEEED \ler Receitas ==
Ay Active Time © Tagname Message Group sﬁn
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Exemplo de tela de Acompanhamento AUTOMAGAD

Gargas

Receita: 05/07/2020
I - 10:44:05
Carga: ()
TEMPO TEMPO TEMPO TEMPO ':%
CelELE MiINIMO ENGENHARIA MINIMO PROCESSO ~ MAXIMO PROCESSO  MAXIMO ENGENHARIA Login'Logoff
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 Q
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 Overview
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 ‘g)
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 Andlise
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 —
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
C
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 S
| 2 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 2
o o T om BT ST @
Operacao
| 0 | 0.00 | 0.00 | 0.00 | 0.00 —
(i
BDM-DNG
éﬂ%
Alarmes
L. Active Time + Tagname Message Group X
SAIR
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framewerk de metores
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Contatos

A0

‘. Telefones: (11) 4456-4321 / (11) 4456-1408 / (11) 97885-1596

BASE

AUTOMACAO

() WhatsApp: (11) 4456-4321/ (11) 97885-1596

E-mall: comercial@baseautomacao.com.br

>

)]

[§

)

wy "
&b Site: baseautomacao.com.br

E Catalogo virtual: baseautomacao.com.br/loja

/baseautomacao
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