)
|| S
= ‘
=
]
|
|

AUTOMACADO

SERVICOS . EQUIPANVIENTOS . SDLUI;EIES

RN
e/

a
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BASE

» O System Platform € uma plataforma
de supervisdo integrada e unificante
que é parte integrante dos processos
e sistemas de negocios. Ele serve CERTIFIED
como fonte Unica de informagdes v Sehnelder Elecuric
acionaveis para usuarios operacionais,
de engenharia e  empresas

corporativas. SYSTEM PLATFORM

« E uma solucdo de automagdo
completa que pode gerar ganhos de

System Integrator Partner

eficiéncia de 40% diante da mudanca Wonderware
das demandas de negocios e System
mercado, eliminando a necessidade platform

de scripts ou customizacdo e
alavancando visualizagOes
reutilizaveis.
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Ferramentas e recursos AUTOMAGAD

X

IDE (Integrated Development Environment)

\

S

* InTouch — Application Manager
« SMC (System Management Control)
Window Maker

Window Viewer

raw

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD



IDE Integrated Development
Environment

O IDE é a ferramenta integrada de
design e desenvolvimento onde vocé
configura os objetos e implementa
sua aplicagdo para para 0S
computadores.

Com o IDE, vocé pode importar
novos modelos e diversos tipos de
objetos na sua galaxia da aplicacao,
configurar insténcias desses objetos
implementar nos  computadores
desejados em sua rede.

Varios usuarios podem trabalhar
simultaneamente na mesma galaxia
nos diferentes conjuntos de objetos
de diferentes IDEs.

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD

BASE

AUTOMACAO

#*' ArchestrA IDE

. Galaxy Edit View Object Window Help
T H S 99 @ UEEEH X8 Y
() Template Toolbox -

El- g@f Base
| Application

[

Device Integration
sDDESuiteLinkClient
SInTouchProxy
$OPCClient

¥ SRedundantDIObject

EI (5] System

{9} $AppEngine

il;ﬂ ghrea

@ gInTouchViewApp
[E) $ViewEngine

Lj gWinPlatform

() Template Toolbox | GraphicToolbox|

-« Model

= ¢@f Base
“ [CJ) Unassigned Area




IDE — Integrated Development BASE
Environment AUTOMACAD

- Template Toolbox: E onde ficam “ranhic Toolbox —ax
os objetos padrdes de onde sdo y « -
. . . - |2) Corporate Energy Management (v1.0) e
derivados diversos instrumentos ;JSSVAWMT: ;
com as mesmas propriedades B Lo B
(valvulas, motores, etc). 85~ jradrciusng M
; i %:llarmhnner
‘(& Template Toolbox - B 53 AlarmBanner_Copy1
= (€] SMy - '3Alarme
m 2 $Aguas —J 53 Alarme_Mini
...... @ $al S3a0
i @ $AlarmeBanner - P A0_270
~ @ $AnalogDevice ~ 53 A40_Comando
@ $A0 - @ AO_Retorno
& $BOMBAS - 39 AO_Retorno_270
- @ $Boolean | T3 BASE
------ & $Botao_simples
@ $Caldeira
9 $Eha:res —
: ::Cz':xpressor LI :
— @ $DiscreteDevice &0 Template Toolbox g Graphic Taolbox | I
------ @ $Double
— @ $ETE
~ @ $FieldReference . ,

@ $rioa « Graphic Toolbox: Contém
graficos (imagens) globais que
podem ser usados na

Ly . aplicagao.
W Template Toolbox Ié Graphic Toolbox | I

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD 5



IDE — Integrated Development

Environment

BASE

AUTOMACAO

 Model View: Os ¢ Derivation: Os objetos < Deployment. Os objetos
objetos Sao0 sao organizados para sao  organizados de
organizados por serem exibidos de acordo com 0 que esta
areas que acordo com  seus implantado em cada
representam o layout templates. estacdo  (servidor ou
da planta fisica. cliente).

- <3Model « | yDerivation « 1 | “@Deployment - B X

= ol
#)- (L) Unassigned Area
@~ g Abast_Publico
#- &1 Aguas
@ &1 Alarmes
41 Area_Teste
- 4 Caldeiras
@ 4 CEM
- &Y Chillers
i+ g‘] Climatizac30
)~ 1 Combate_Incendio
i~ 4 Compressores
§l1 Compressores_SMY
1 Comunicagdo
&1 Energia
‘1 ETE
@ AG3A

i

(Ll 3

~ @ AG3B
= @ AG3C
i @ AG3F
W AG3I
— @ AG3)
- @ AG3K

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD 6

= ol
#- @ $AnalogDevice

- §0% $AppEngine

&1 $Area

& $CEMConfigurator
@ $CEMDataProvider
@ $CEMEnergyEvent
@ $CEMEngineService
@ $CEMMeter

@ $FieldReference
[P $InTouchViewApp
(&l $oPCClient

# @i

&-E-E-E-E-.

&-®

@ $RemoteCommunicator
@ $RemoteNotifier

@ $UserDefined

[ $ViewEngine

'\‘;:' $WinPlatForm

- | Unused Base Templates

Ly

]

= ol A

&) ) Unassigned Host
B ‘ﬂ WinPlatform_001
{: @ AppEngine_001
&1 Abast_Publico
& AguaGelada [ AguaGelada ]
&1 Agualndustrial [ Agualndustrial ]
gj AguaProcesso [ AguaProcesso ]
é‘j Aguas
@ ALM_Aguas
o @ CIT
@ M
i~ @ PIT
@ Sel
&y Tela_Aguas
@ Tela_Aguas_Original
& AguaThk
'D-h Agualls
« &1 Alarmes
&1 Area_Teste
Bl Cacamba

Cald_01

- Cald_o2

g

L

-8

-




IDE — Integrated Development

Field Attributes:

Local onde &
configurado as
propriedades dos
objetos podendo
definir limites,
alarmes e
configuracéo de
graficos para as
variaveis dos

equipamentos.

Environment

BASE

AUTOMACAO

¥ Svalve ONOFF

Altribute typa: IOm:fetc hd '

[ Iwet 2

[Alarmenttir

Field attributes: Access mode: IlnwtOutth ;]

| Name 2 Category: [User writeatle x|

! Alarmedbeir
i AlarmesCK Description: Rl Ak
@ AlarmeFecher .
[ cmdabeir Yahie
T Cmdauto Intial state:  [Faes H59
% Em::ho; [T Gererate event upon change ¥
L m L8 =
] statusaberta ;"Om Qe
1 sratusFachada i I
UL StatusIneerback [~ Oumpu: destination dffers from nput source

L
&
s

@ StatusIrterlckOR

Ouput destination: | ......

e |

1] statesmanauto
™ Enable stats labels
Inhented field attrioutes:
[ Niame ] T Enable history

[V Enable state alarm
I~ Enable bad vakue alarm
™ Enable statistics

5 b

KKk

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD 7




IDE — Integrated Development BASE
Environment AUTOMACAD

@ Svalve_ONOFF G ? H
Fiekd Attributes | Object Information $560pts || UDAs | Extensions | Graphics |
0 , [+ [ ¥ | « Scriptname: Atribuicaol0 =
« Scripts: Local onde é |sw —

Name ¥ | |on|ex |of | | -

configurado os scripts | ™= - — s e R
dos equipamentos, | %10

Get the comwon part for the rererences.

T Dim dataSource As String:

pOdendO ut|||zar esta dataSource = Me.TOPICO_OPC + Me.HierarchicalMame:
Me.AlarmeAbrir.Input.InputSource = dataSource + "_Alarmefbrir":

enderegos do Me.AlammeFechar.Input.InputSource = dataSource + '_Alarmefechar':
Me.GndAbrir. Input.InputSource = dataSource + " _CwdAbrir':

Contr0|ador para OS tags Me.OmdAuto. Input.InputSource = dataSource + "_CmwdAuto':

" Me . GmiManual. Input.InputSource = dataSource + '_CudManual':

do |nStrUI I |ent0. Me.StatusAberta.Input.InputSource = dataSource + '_Statushberta':
Me.Statusinterlock.Input.InputSource = dataSource + '"_Statuslnterlock':
Me.StatusInterlockOR.Input.InputSource = dataSource + "_StatuslnterlockOR":

f P tribui

Orma ara a rl UIr 'Configure Parawetros Gerais.
Me.AlarmeACK, Input.InputSource = dataSource + " _AlarmeiCX':
Me . Gndf'echar. Input.InputSource = dataSource + " Cwdfechar':
Me.StatusFechada.Input.InputSource = dataSource + "_Statusfechada':
Me.StatusManfAuto.Input.InputSource = dataSource + "_StatusManiuto':

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD 8



IDE — Integrated Development BASE
Environment

» Graphics: Local onde é inserido
os graficos para visualizacao,
controle e monitoramento dos
diversos  equipamentos  da
aplicagao.

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD

AUTOMACAO

¥ Svalve ONOFF

Field Attributes | Object Information | Scripts | UDAs | Extensions  Graphics |

B+ [ x ]
Locs Graphics: ; :
Name | Graphic name:  Indicacdo
—‘3 Cantrals
55 Corvrole_Basico
S ndcaco HRRRERR
Description:




IDE — Integrated Development BASE
Environment AUTOMACAD

Valvula padrao

REBRRHY
 Templates Padroes: Através do g.
templatg toolbox,ﬂvocé pode .criar -i
um objeto padrdao com objetos
graficos  para  visualizagéo,
janelas de comando, alarmes Comando avangado
habilitados e posteriormente pode [Tas: Status:

Aberta

replica-los quantas vezes for  Automiteo Manua

necessario em sua aplicagao. . Q

Fechar

Abrr

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD
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AUTOMACAO

RRO — Remote Response Object

* 0O Remote response object permite que vocé
selecione os alarmes e eventos em uma lista
para que sejam enviados para celulares
(SMS) e e-mails com objetivo de informar
rapidamente ao operador ou manutentor para
uma rapida tomada de decisdo sobre o

alarme ou evento. '
k N

M

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD



Configuracao — Remote Communicator

BASE

AUTOMACAO

« No gerenciador do remote comunicator, vocé cadastra um e-mail que sera utilizado como
remetente dos alarmes enviados por SMS e E-mail, cadastra os contatos que receberéo
os alertas de alarme e eventos do sistema e insere em uma lista, os alarmes ou evento
que deseja receber via e-mail ou sms.

!

Inherhed Detactor List:

I™ Use Default Message Format On Generd Tzb

Message Format: TIT094 - Temmperatura aka THKO2{T]

Format Detector
IMassags

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD

@ RemoteCommunicator_001 * @ RemoteCommunicator_001
General | Conkacts and Scheduing | Object Information | Seripts | LDAz | Extersicns | Graphics | General { Corkacts and Scheauing ] Object on | Seripts | LDAs | Extensions | Graphics |
[ Enable Notfication ) 5 Calendar Sebp
£-mal Setup Irport Coléndar | | Export Colendsr | clearcalendsr | calendsriafo | loihiouioizon | o
E-mai Address: [paz=@basesutemacao &
MestingTitle Groupl: @w 1 operadares W
Passomard: |o.occn.oco..o...o.o.-o.- =
¥ E-mai Account Loginis different than E-mai Address MestingThle Group2: [SuUpd 2 Lideranca Wt T inchds previous greup (Group 1) ¥ &
User Narne: [paseautomnacen & MestingTile Group3: [am 3 Gerencia Y T tnckide previous greups (Grow 1&2) 9 .
Qutgoing Mail Sextings Contacts Setup
Outgeing Mal Server Settings Default S5 Gateway: I v &
Cutgaing mail server (SMTP): .pR.com =)
2 - tmport Contacts | | Exportcomacts | | charcontens | &
Qutgaing mail server port: |E$ =} Tast Connection
First Last Mobile | Alveays ~
I This Server recures 2n encrypted connection (SSL): o ! Narme Fheae T o SMSGataway | Galwcplisar) |31z,
= » BN base_smu@yahoo.com br ~
I Notfy remote users when alarms are acknowledged ¥ 5 1 ' | -
Maximum number of retres: I3
; ¥ RemoteNotifier_001 r
Retry Period: [oo] v
Incering Mal Settngs General Alarm Detection loblett Information | Scrpts | UDAs | Extensions | Graphics | ~
Incomng Mal Server Settings r
Incoming mad server (POP3): [_ Detector List: E E
~
Incoming server poet: [0_ Name I .I Alarm Detector: =
v
I This Server requires an encrypted cd Detector Description: h]mg“_ﬂ - [
[T Remcte users can acknowledge alarm =, Source: I"TO%.ALN_H.thrm ok I =~} S
e L
I Requre PIN for alorm acinontedgemd] | FIRRERgey ¥ Enhie Alarm Detaction a’
=




BASE

Alerta via e-mall AUTOMACAD

WOl

MAIL
M B E RO D
& Escrever 4 Resultados dabusca 4 < = T Apagar Mover v €9 Spam v eee Mais v 43 x
Importante ‘

Entrada (246)

Rascunhos

Enviadas base@baseautomacao.com.br

Spam
Lixeira

v Visualizacdes inteligentes TITOSA - Temperatura alta TNKO8

Importante
Nao hido
o i 4 Responder <€ Responder atodos =P Encaminhar  ees Mais

Favornto

Pessoas |

Social

Viagens
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InTouch — Application Manager AUTOMAGAD

* O InTouch Application Manager organiza as aplica¢des criadas.

« Também é Usado para configurar o WindowViewer como um servigo NT, para configurar
o Networking Application Development (NAD) para arquiteturas baseadas em cliente e
servidor, para Configurar a Conversdo de Resolu¢do Dinamica (DRC) e / ou o alarme
distribuido. O Os utilitarios da base de dados DBDump e DBLoad também s&o iniciados
a partir do application manager.

_"'_; InTouch - Application Manager

File View Tools Help

| | ) | By | x| (] | ] [ ‘@i
Mame | Path Resolution
WaiBase Automacio - InTouch c\usersipubli... 1280 x 1024

W Sistema de controle - ETA (Estaco Tratamento de Agua c:\programda... 1024 x 768
W SMGY - Sistema de monitoramento e Gestio de Varidveis c\programda... 1280 x 1024
W Monitoramento de Energia c:\programda... 800 x 600

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD
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SMC - System Management Console ALTOMAGAD

« 0O SMC (System Management Console) é o sistema de gerenciamento da galaxia, onde
sdo feitas todas as configuragdes das fungdes de administracdo da mesma.

" SMC - [ArchestrA System Management Console (WIN2008-R2)]

File  Action View Help

&= |= HE

ﬁ- ArchestrA System Management Console
E Galaxy Database Manager

@ DAServer Manager

Log Viewer

Platform Manager

‘| | i

|D::rne

=10j %]
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SMC - System Management Console J ronvacac

2 SMC - [ArchestrA System Management Console (MRNI-SMYIN “)LDAServer Manager'\SMY_Rio'\ WinPlatform_001 (Meas ssssei) ' ArchestrA.DASABCTY
File Action View Help
« = @@ X |26

g9 ArchestrA System Management Consol
& B P ®)7  Node Type: LOGIXS000_CLX Delimiter: .
E£-[§] Galaxy Database Manager
o SMv, Gateway | ##iwi Parameters | Device Groups | Device Ttems |
=] DAServer Manager
=58 Default Group
2-5 Local
gl ArchestrA DASABCIP.S 4 . . :
El/‘ Conflouration Processor Type:  ControlLogix / GuardLogix / SoftLogix
=) Port
#- /& Ethernet_003 Slot Number: Io
- /& Ethernet_001
/g Ethernet_002 Reply Timeout: |1s sec
B 44 Ethernet_006
B8 Backplane )
"_ A Gateway Maz CIF Connections: IB
#- & Ethernet_004
/i Ethernet_005 Optimization: | Optimize for Read v
- /& Ethernet_007 I _I
#- & Ethernet_008 My ¢
P Diapostics ¥ Optimize User Defined Data Types
[T] Client Groups
=] E] Structure
=] Port Tag Database
Ethernet_001 N Auto Load Tags
[%] Ethernet_002
7] Ethernet_003 ¥ Auto Synchronize Tags
Ethernet_006 .
7] Ethernet_007 V' Use Persisted Taas
[£] Ethernet_009
Transactions
5] statistics
FE] Messages
i @#-F¥] Device Groups
tgh ArchestrA.DASMBTCP.2
&g smv
Log Viewer
[5] Platform Manager
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SMC - System Management Console J ronvacac

2 SMC - [ArchestrA System Management Console (S8 '-SMV»u.‘)‘Dngervgr Manager-l)efault Group'\Local’ ArchestrA.DASABCIP.S  Configuration\ Por
Eile Action View Help

« = |@@E|X| 260

%d";;t:i::stemm 9 (ﬂj Node Type: LOGIX5000_CLX Delimiter: .

=) m Galaxy Database Manager
oF Sw. Gateway_ e Parametetsl Device Groups  Device Iterns I

B DAServer Manager
2 o xcp i Name |_Iter Reference

2-8 Local AGUA_POTAVEL AGUA_PPOTAVEL.2
g ArchestrA DASABCIP.S PMP_0D POCOS.9

| &4 Configuration PMP_D1 POCOS.14
i B4 Port POCQOS POCOS.0
Ethernet 003 AUX_MSG AUX_MSG
Ethernet 001 AUX_TAG AUX_TAG
Ethernet_002
Ethernet_006
& A Backplane
- A Gateway
Ethernet_004
Ethernet_00S
Ethernet_007
- /& Ethernet_008
= [E] Diagnostics
[T] Client Groups
B2 m Structure
=-F] Port
[E] Ethernet_o01
] Ethernet_002
%] Ethernet_003
Ethernet_006
[¥] ethernet_oo7
[%] Ethernet_009
] Transactions
5] statistics
1] Messages
; -[¥] Device Groups
tg ArchestrA DASMBTCP.2
My
Log Viewer
[Z] Platform Manager

0-#-8-8

BB

=-#-8-8
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WindowMaker

WindowMaker: Interface de
desenvolvimento grafico das telas da
aplicacdo do sistema de supervisao,

podendo adicionar  objetos  das
bibliotecas padrao do inTouch ou
objetos das Dibliotecas do IDE

(Integrated Development Environment).

© COPYRIGHT - BASE AUTOMIACAD
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AUTDMA(;,E.D

© Fle View Specal Help [30 tags defined]
i OO e ) % G @
M| B £ Uy A= = £ &
[T] Classic View X

Windows w

----- ] ®%Conc -

----- ] Conveyor

m Key

E Condition
Eé Data Change
IE QuickFunctions
E}?( ActiveX Event

Tools

gFJ Configure
$ Tagname Dictionary
-, Cross Reference

----- i) TemplateMaker

- [ Applications




BASE

WindowViewer AUTOMACAO

*  WindowViewer: Aplicativo de

isualizaca cach - inTouch”
visualizagao das aplicagOes do sistema 17 el v

de supervisao.
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Janelas de controle AUTOMACAD

TICOIA

100 i
ol @ 00 | (G o) G
a0 — PV 99.8
e oD ( OPERATOR )
60—
. PROGRAM -
m | - |
o Limites CV:
a0 P 0.200
20 1 6.300 CV Baixo | 0.000
¥ o | 0000
0

LICOAaAN

= I

PV 78.3
BT ( OPERATOR

‘ @ pProcRamM |

Limites CV:

Start
_> ((Hoiding  )—owp Held
Hold

Aborting

_Abortod
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Tela sinotica AUTOMAGAO

- 4030/2015
mEnergia m Vapor 5:1942 P
mProcesso s Aguapotavel Ty Uusio:  None i
i 3 Gupo:  HGroupH Autamacida |
~ =
) ammr e o
Energia >> Sub-Estagao
Sub_ION Sub_S40
Potencia aliva: 65.00 KWV Poténcia ativa: 11.00 KW
Poténcia reativa: 28.00 KVAr Poténcia reativa: 11.00 KvAr
Paoténcia aparente; 15.00 KVA Potéricia aparente: 48.00 KA
Fator de potencia: 95.55 Fator de potencia: -0.94
MEDICOES DE ENTRADA (ION): o MEDICGES DE ENTRADA (SEPAM 40):
[ Sub_ION] Corrente de entrada 48.70 A = RELACAO DE COLUNAS (X [ Sub_Col02_540] Corrente de entrada
Fase 1: 48.40 A Faze 2 48.304 Fase 3 49.50 A [Coluna01] Fase 1: 45.50 & Fase 2 45.00 & Fase 3 46.30 A
. . [Coluna02] :
[ Sub_ION ] Tensio de entrada 1332400 | [Coluna06] [ Sub_Col02_540] Tensao de entrada
75 ! [Colunang8] —_—
Fase1: 13303.00 V Fase2  13370.00% Fase3 13300.00V A 9 . "
1 | [Coluna0g] Fase1: 1328200 Fase2 13343.00Y Fase3  13285.00 V
[ Sub_ION | Consumo: 5322368 kh {E:::: 1‘:} [ Sub_Col02 540 Consume 2578752 kiAh
Hoje: 21842 Kvh - Ortem: 4183 k¢ Hoje: 21800 K ontem: 41200 KA
Mes atual: 947633 KAh  Mesarterior 1295621 wh Més alual 942400 Kivh Mes arterior. 6487964 KAh
[ Sub_ION ] Consumo em porta [ Sub_Col02_S40 ] Consumo em porta
Haje: 74 Kh Ortem: 4901 Kwh Hoe okwh ortem 2900 K
Mes atual: 81576 KAh  Més arterior. 125878 iah Més atual 77800 Kivh Més arterior: 126400 KAh
[ Sub_{ON | Consumofora de ponta [ Sub_Col02_540] Consumo fora de ponta
Hoje: 21768 KAh Ontem: 36252 KWh Haje: 21800 Kvwh Ontem 36300 KWh
Meés atual: _ 866057 KAh  Mésarterior. 1169743 knh | Més atual: 864600 Kih Més arterior: 6361564 Kah

COPYR BASE AUTDVIACAD



BASE

Tela sinotica AUTOMAGAO

Hare

mEnergia s Vapor ; m<ua TS | Oliler ) ch.uer'! m.uer‘ d'lller ) A
meocecco  mAguapotavel Galada hillers | | § ki  base

il ra— Exn e

> Agua Gelada > Chiller 01
f ‘ -
CHO1 i Modo de Comando Modo de Operacio | Status
Local Remoto ! Automatico Manual
|
| -
1
1
1 ]
@ @ i g
! p
PMP35
&-
( Compressor sistema 1 (Eompressor sistema 2 1 l 50.50 [A]
& J —
Parametros Gerais
sapom Remaot kuzl da Saida Agua Gelada: 6.0 ¢ [Comando SP Remoto Saida de Agua Gelada: @'ﬁ
e
Setpoint Local da Agua Gelada de saida: 67 o |[Temperstura Ambiente do A do lado de fora: 222 ¢
Temperatura do ﬁquido de retomo do Chiller: 128 ‘¢ | Temperatura do ﬂquido de salda do Chiller: 64 %
PG TS i ; a2 © |
O Agendamento WD Temmt:a .Arbnma Intema 342
i © i ©
|v Sequnds:  das 00 00h 3s 23 S e para lgar Clier (00 ] - NERERSE e desiar Criber
|V Tergs: das O 00h 3s 23 5% P 3 " N
- Parametros do sistema1 Parametros do sistema 2
.' Iv Guarta: das 00 00h 3s 23 5% Temperatura de sucg3o do sistema 1 9.1 ¢ |[Temperatura de sucgdo do sistema 2: 91 ©
e—— | - —_—
- Temp a de desoarga do si 1 478 © |Temp de descarga do si 2: 526 %
|v Guinta: das 00 00h is 23 5% e -
= Temperatura de oleo do sistema 1: 316 T | Temperatura de oleo do sistema 2: 351 ¢
. 3 | (e RV 7 X3
I Satta: das 00 00Oh 3s 23 5% Pressao do oleo do sistema 1: 6.8 8ar |Press3o do oleo do sistema 2: 84 Bar
= | e— - —_— ) .
§ 3 gar : 3 Bar
|v Sdbado: das 0Q 00h 3s 22 2 : Pressao de sucgao do sistema 1 23 Pnsnodesuogzodosmamzz 23
Pressdo de descarga do sistemna 1: 478 8ar |Press3o de descarga do sistema 2: 88 Bar
[ isoninne: das 18 00h 3s 23 5% | Total de horas em funcionamento sistema 1: 14433  Hs | Total de horas em funcionamento sistema 2. 20109 Hs
GARXEGAK 2 Himero total de partidas do sistema 1: 17 Narmero total de partidas do sistema 2: 5325
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Tela sindtica

BASE

AUTOMACAO

I Sub's. B Processo
B Compressores || Ar-Condicionado
B Aguas B Efluentes @ Areas

Caixa D'agua - Controle de nivel

? et

5§22§2015
B 7!192{23 PM

=y Usuario: None
BB Gupo:  #Group#

@AM MAR WAE WCLP

ufomncio

LT 6 Nivel estagiot
57 480 %

.LSH

LTI H“Ilk%

w
>

T || ||‘

o

.LSL LIT BAIXO

BB3

Nivel estagiol
%

BB1
e
.—-
Bomba 2 selecionada BBS

BB2
| L A

u__.b:- . LSL

oot e e e e

o
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Tela sinotica AUTOMAGAO

mEnergia m Vapor .'(51.-.1- m ‘&E I 2E 1 ‘ E & ;f::gzsoﬁ

W Processo i Aguapotavel AL { . P {5 Lkudtio;  base

mETE =i | ey e —s  Gupo:  HGroup Automacda |
o Y Poces | Citerna W - i W £

Hare =2 Agua Industrial

Comando Limpeza

Automatico Mulimedla  Abrandador

r -1 ;'_r__,—l-;
il 1
p— -

Tempo dos p|

™ st o

Iv Habilita retrolavagem dos filtros
Zeo Resina Cationica

| Segunda-feira 11 h | Segundafeira 16 h
| Terca-feira 11 h || Terca-feira 16 h
| Quarta-feira 11 h || Quarta-feira 16 h PM"OZ-
| Quintafeira 11 h|l_Quintafeira 16 h —
|_ Sexta-feira 11 h || Sexta-feira 16 h m »
Iv Sabado 11 h || Sabado 16 h 3L SAIM
| Domingo 11 h || Domingo 16 h

PMPO1 PMP0O2 PMPO3 PMPOS
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Tela sindtica

Wmmm

ecaaam

Covron e Tenge oM mm ot o P

cv:ui 4 seae 1<) ¢ ()

BASE

AUTOMACAO

J—— e e e

ftng:m MO

I

TR

Selecao de Phases
2 TNK_ 30_CONTROLE_PRESSAQ
Controle | Phase Monitor| |

£ TN 30_NIVEL
Controle | Phase Monitor|
e

0 : TNK_ —'ai!_mcmucao
Controle | Phase Monitor|
—
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| Instrumentos
: Medidor de Temperatura | QI251 Medlicior de Condutividade  Medidor de Presséo FIT261  Medidor de Fluxo FIT281 Medidor de Fluxo
18.06 [°C] 0.89 [uS] [Bar] 19.05 [Vh] 0.00 [Vh]
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TT251 Medidor de Temperatura | Q1261 Medidor de Condutividade Medidor de Presséo FIT271  Medidor de Fluxo FIT282  Medidor de Fluxo
18.39 [°C] 0.73 [uS] [Bar] 7.00 [Vh] 659 [Vh]
—— — = Pdsiasse
TT1261 Medidor de Temperatura |ORP211 Medidor de Redox FIT251 Medidor de Fluxo FIT272 Medidor de Fluxo L1201 Medidor de Nivel
1834 [°cl 2238 [mV] [Vh] To000 [Vh] 0.0 [%]
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E-mail: comercial@baseautomacao.com.br

Contatos
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‘. Telefones: (11) 4456-4321 / (11) 4456-1408/ (11) 97885-1596

() WhatsApp: (11) 4456-4321 / (11)97885-1596

Y .
& Site: baseautomacao.com.br
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E Catalogo virtual: baseautomacao.com.br/loja
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