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Automagao

Demonstrativo de cases de sucesso em industrias no setor de fabricagao de
bebidas atendido pela equipe da Base Automacdo, com servigos
diversificados, tais como desenvolvimento de projetos de automacao,
migracfes de arquiteturas, manutengdes/implementacfes em sistemas
existentes, integracéo entre sistemas, manutencdo e implementacdo de
redes industriais, fornecimento de materiais como hardwares e softwares,

entre outros.
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Industria de Bebidas ‘ Automacao

* A industria de bebidas € o segmento responsavel pela producdo de
bebidas para o consumo, sendo essas alcoodlicas e ndo alcodlicas,
garantindo e atendendo todas as normas sanitarias em seu processo de
fabricacéo, envase e distribuicao.

Em todos os ramos a automacao se faz presente fortemente, garantindo
grande controle de qualidade, controle da producao e rastreabilidade total
do produto
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Setores Atendidos Aufomacao

Cozinha
Filtracao
Moagem
Producao
Estocagem
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A seguir serdao demostrados alguns exemplos de arquiteturas de
processos de automacado dos clientes atendidos pela equipe da Base
Automacao.
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Topologia Rede Automagao _ Automagdo

EstacOes de supervisao e controle Servidores de bateladas
Proficy IFIX Proficy Batch

CLPs areas

Equipamentos, mddulos
de entradas e saidas e

dispositivos ligados aos
CLPs via redes diversas
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Equipamentos e tecnologias utilizadas utomagdo

A seguir serdo descritos e quantificados os equipamentos e tecnologias
que a equipe da Base Automacao prestou suporte com implementacao,
modificacado e atualizagao.

agRoclawell  nyjlo SIEMENS

}‘ I\Enll_TE%l-Jl%I%HI General Electric AA altus

ABS [DE AVSVA

OVYS  waco  Schpeider

© Copyright 2020 Base Automacgéo Ltda 8

We Measure, We Control, We Record




NUmero de equipamentos onde atuamos Aufomagao

Rockwell
Autfomation

CLP 6




Electric

Supervisorio
Batch




Tecnologias utilizadas Automago

Controlador Logico Programavel (CLP)
Rockwell (Allen Bradley)
 ControlLogix.

» CompactLogix.

« SLC 500
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Tecnologias utilizadas

Sistemas SCADA (Supervisorios)
General Electric:
« GEIFIX.

Sistemas de Batelada
General Electric:
 GE Proficy iBatch .

Batch Execution
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Servicos executados Automagdo

Desenvolvimento de projetos

Modelamento de sistema de batelada

Criacao e modificacles de receitas

Modificagcdes de l6gicas em processos existentes
ModificagOes e inclusdes no sistema de supervisao
Configuracdo de servidores de aplicacao
Configuracao de sistema de relatorios de producgao
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Exemplos de Aplicacdes Automagio

Serdo apresentadas alguns exemplos de telas de supervisdo e de
programacao realizadas nas diversas plataformas suportadas pela equipe da
Base Automacao
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BASE

Exemplo de tela Sinotica Automagdo
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Exemplo de tela Sinotica Automagdo
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Telefones: (11) 4456-4321 | (11) 4456-1408

E-mail: comercial@baseautomacao.com.br

Site: www.baseautomacao.com.br
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